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Dot Betsten vt CAD. Dgtumen: QLE e Mit GR1 kénnen mehrstufige Getriebe wie bei ei-

ATypes nem Baukasten aus mehreren Komponenten zusam-
mengesetzt werden. GR1 berechnet dann Uberset-
zungsverhaltnisse und Drehzahlen. Dabei kdnnen

» verschiedene Getriebestufen verwendet werden:
_ il I I I o il - Stirnradgetriebe
oo | 4 - Planetensatz (einfach, Minus-)
4 3 J —7 T T - Planetensatz (Plus-)
C

- Ravigneaux-Planetensatz
F - Simpson-Planetensatz
== s = == A = = =1 - == s — - HCX-Planetensatz
— i s - Stufenplanetensatz
" T _I T T7 1 - Differential-Planetensatz
Fur die Getriebestufen ist lediglich das Uberset-

J - zungsverhaltnis (Standibersetzung) anzugeben.
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- - T 7T TlT - Fir die Anschlusswellen der Getriebeelemente

G1 (Spur Gear) (éf (:‘Ianet Gear) iafR;w%nfzu?) (Zti(?mpsnn) (éf (;—‘Ius Planet) muss dann angegeben Werden’ ob diese Antrieb (in),
= = Abtrieb (out), feststehend (blocked) oder frei (idle)
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o sind. Fur Antriebswellen kann man entweder die An-
triebsdrehzahl eingeben oder eine AnschluBwelle
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eines zuvor eingegebenen Getriebeelements wah-
len. Das Vorgangerelement muf? bereits definiert
sein, Ruckkopplung kann nicht berechnet werden.

P oR .3 oo e Eé;e:cnr:ggzente und Wirkungsgrade werden nicht
Gear Type . .
" SpurHelical Gear ol N ninfee Standard-Gangschaltungen
€ Plangt Gear LR Fur Ravigneaux-Planetenstufen und Simpson-
O (REZAEELE Nare | Planetenstufen kann man die Gange 1, 2, 3, 4, R
® Snpsen wahlen, dann wird die Verknipfung der Getriebe-
@ [R¥B(FEE: EeE glieder entsprechend eingestellt.
Drive Type A = ) n [1/min] . Beispiel mehrstufiges Stirnradgetriebe
SunGearSe [ide v - Bei einem mehrstufigen Stirnradgetriebe erhélt Rad
e r—n = 1 der ersten Stufe eine Antriebsdrehzahl, Rad 2 ist
L Abtriebsglied. Das Ubersetzungsverhaltnis (Zahne-
RingGearH [ou ] 3 zahlverhaltnis) wird negativ eingegeben, wenn die
SunGearSi[n v |2 =] [Cloarien <] 4 Drehrichtung von Abtriebswelle und Abtriebswelle ent-
gegengesetzt ist. Bei Hohlradpaarungen ist das
o6 | abeechen | it | Cae Ubersetzungsverhéltnis positiv. In der zweiten Stufe

ist Rad 1 das Antriebsglied (in), angetrieben von Rad
2 aus Stufe 1. In der dritten Stufe ist Rad 1 das

Antriebsglied, angetrieben von Rad 2 aus Stufe 2.


http://www.hexagon.de

{1 GRL Getriebebaukasten - lepelld.grl

Datei Bearbeiten Ansicht CAD Dokument OLE Hilfe
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G2 (Ravigneaux)

i0=-1,915 i0e=-224,i0i= 2,75
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C |out 656,9 G |in 1000
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Datei Bearbeiten Ansicht CAD Dokument OLE Hilfe
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3-stufiges Getriebe 23.33
Decker Aufgaben 23.33
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Beispiel Lepelletiergetriebe

Ein Lepelletiergetriebe besteht aus einem
Ravigneaux-Planetensatz mit einem vorgeschalte-
ten einfachen Planetensatz. In der Praxis angewen-
det fir Automatikgetriebe mit 6 bis 7 Gangen, der
Ravigneaux-Satz wird dann mittels Kupplung direkt
von der Eingangswelle oder vom Ausgang des vor-
geschalteten Planetensatzes angetrieben, oder im
Differentialbetrieb von beiden unterschiedlichen Dreh-
zahlen. Der Ravigneaux-Satz hat im Differential-
betrieb zwei Eingangswellen, im Einfachbetrieb eine
Eingangswelle und eine blockierte Welle. Fir die
verschiedenen Gange werden in GR1 die Getriebe-
glieder entsprechend verknupft. Im ersten Gang ist
das kleine Sonnenrad der Ravigneauxstufe die Ein-
gangswelle, angetrieben vom Steg der vorgeschal-
teten Planetenstufe. Steg der Ravigneaux-Stufe ist
blockiert, Abtriebswelle ist das Hohlrad.

Beispiel Wolfromgetriebe

Ein Wolfromgetriebe besteht aus zwei Planeten-
satzen mit geringfiigig unterschiedlicher Standuber-
setzung. Sonnenrader und Stege der beiden
Planetenradsatze sind verbunden, Hohlrad des er-
sten Planetensatzes ist blockiert, Antriebswelle des
Wolfromgetriebes sind die Sonnenrader, Abtriebs-
welle ist das Hohlrad des zweiten Planetensatzes.

Textausdruck

Die Berechnungsergebnisse kann man ausdrucken,
als HTML-Tabelle abspeichern, oder direkt in MS-
Excel Ubernehmen.

Grafikausdruck und CAD-Schnittstelle
Zeichnungen mit schematischer Darstellung der
Getriebeelemente und Tabellen mit Drehzahlen und
Ubersetzungsverhaltnis kann man auf jedem
Windows-Drucker ausdrucken, oder als DXF- oder
IGES-Datei in CAD (ibernehmen.

HEXAGON-Hilfesystem

Fur die Erlauterung der Eingabedaten kénnen Sie
bei Bedarf Hilfetexte und Hilfebilder anzeigen las-
sen. Bei Eingabefehlern und Uberschreitung von
Grenzwerten gibt GR1 Fehlermeldungen aus. Zu je-
der Fehlermeldung gibt es eine genauere Beschrei-
bungen mit Abhilfemdglichkeiten.

Schnittstellen Export
DXF, IGES, TXT, HTML, Excel, GR1.

Schnittstellen Import
TXT, Excel, GR1.

Lieferumfang

Berechnungsprogramm mit Anwendungsbeispielen,
Benutzerhandbuch (pdf), Lizenzvertrag fiir zeitlich un-
begrenztes Nutzungsrecht mit Update-Berechtigung.

Systemvoraussetzungen
GR1 gibt es als 32-bit und 64-bit Applikation fir
Windows 10, Windows 8, Windows 7.

Gewahrleistung
HEXAGON ubernimmt eine Garantie von 24 Mona-
ten. Kostenlose Einsatzunterstiitzung per E-Mail.



